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1 Installationserklarung (fiir eine unvollstandige Maschine)

Installationserkldrung
(Richtlinie 2006/42/EC, Anlage Il B)

Hersteller: Huegli Tech Murgenthalstrasse 30 4900 Langenthal Schweiz

erklart hiermit, dass die unvollstandigen Maschinen:
Allgemeine Beschreibung: InGovern Series

entspricht den grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der Maschinenrichtlinie
2006/42 /EG Anhang I.

Die besonderen technischen Unterlagen gemal3 Anhang VIl Teil B wurden erstellt.

Die unvollstédndige Maschine entspricht den folgenden EG-Richtlinien:
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
EN ISO 12100-1; EN ISO 12100-2; EN ISO 14121-1;

Bevollméchtigter fiir die Erstellung der technischen Unterlagen:
M. Gutierrez Murgenthalstrasse 30 4900 Langenthal

Die speziellen technischen Unterlagen werden in elektronischer Form Gbermittelt, wie es die einzelnen
Landesamter verlangen.

Der Betrieb der unvollstandigen Maschine ist nicht zulassig, bis die unvollstédandige Maschinein eine
Maschine eingebaut ist, die den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie entspricht undeine EG-
Konformitatserklarung gemaR Anhang Il A vorliegt.

Langenthal 01.05.2015 Huegli Tech AG,

Dr. Marcos Gutierrez Huegli, Daniel

Technischer Leiter Prasident

Gasanlagen
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2 Allgemeines

2.1 Einfiihrung

Die elektronischen Motordrehzahlregler der InGovern-Serie umfassen Modelle, die sowohl fir Diesel-
als auch fir Gasmotoren geeignet sind. lhre digitale Signalverarbeitung bietet nicht nur Flexibilitdt bei
der Konfiguration, sondern ermdglicht auch den CAN J1939-Datenaustausch mit vielen modernen
Steuergeraten. Das Gerat wandelt das Signal eines induktiven Standard-Schwungradaufnehmers in-
tern in einen Drehzahlwert um, zeigt diesen auf dem 4-stelligen LED-Display an und sendet ihn als
J1939-Standardwert an ein angeschlossenes Steuergerat.

Die gewlinschte Drehzahl des Gerats kann auch durch standardmaRige J1939 SpeedUp/SpeedDown-
Befehle Uber die CAN-Bus-Verbindung sowie durch einen herkdmmlichen O-10V-Synchronisierungs-
und Lastverteilungssignaleingang eingestellt werden. Diese J1939-Integration vereinfacht die Verdrah-
tung und spart somit Installationszeit und ermdglicht auch die Implementierung von anspruchsvolleren
Reglerfunktionen.

Die intelligenten Drehzahlregler von InGovern sind vollstandig vergossen, um Dichtigkeit und Vibrati-
onsfestigkeit zu gewahrleisten, und eignen sich fir die Montage am oder in der Nahe eines laufenden
Motors. Sie bieten eine préazise (<0,25%) isochrone Drehzahlregelung.

Das Gerat wird vorkonfiguriert geliefert, und sobald die Anzahl der Schwungradzdhne eingegeben
wurde (1 x [Fn]-Taste driicken, dann [+] oder [-], bis der richtige Wert angezeigt wird), lauft der Mo-
tor. Alle Parameter werden im nichtfliichtigen Speicher abgelegt.

Die Feineinstellung der Haupt-PID-Schleife und andere allgemeine Funktionen kénnen mit denselben 3
Tasten auf der Frontplatte vorgenommen werden. Die mitgelieferte PC-Software (die tber ein Stan-
dard-USB-Kabel angeschlossen wird - ein Dongle ist nicht erforderlich) bietet einen Uberblick tber alle
Einstellungen, erméglicht eine benutzerfreundliche PID-Einstellung bei laufendem Motor und erlaubt
den Zugriff auf sekundare Parameter einschlie3lich einer zweiten PID-Schleife. Die endgiltige Konfigu-
ration kann gespeichert und auf andere adhnliche Geréte fir Anwendungen mit mehreren Motoren oder
fur die Serienproduktion heruntergeladen werden.

2.2 Sicherheitshinweise und Warnungen

Bevor Sie das Gerat installieren und in Betrieb nehmen, lesen Sie bitte die Betriebsanleitung. Diese
enthalt wichtige Hinweise fir Sicherheit und Gebrauch.

Fir Schéaden, die durch Nichtbeachtung der Anleitung oder unsachgemaRen Gebrauch entstehen, kann
keine Haftung Glbernommen werden.

Der Regler darf nur fir die in der Betriebsanleitung vorgeschriebene Art und Weise und nur in Verbin-
dung mit von uns empfohlenen oder eingebauten Fremdgeraten und -komponenten oder von uns gelie-
ferter Software verwendet werden. Jede andere Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemal und
fihrt zum Erléschen aller Haftungs- und Gewahrleistungsanspriiche gegentiber dem Hersteller.

Eingriffe und Veradnderungen, die die Sicherheitstechnik und die Funktionsfahigkeit des Reglers beein-
flussen, diarfen nur durch den Hersteller vorgenommen werden. Der einwandfreie und sichere Betrieb
setzt sachgemalRen Transport, fachgerechte Montage und Installation sowie qualifizierte Bedienung
und sachgeméafRe Wartung voraus.

Die einschlagigen Unfallverhiitungsvorschriften und sonstigen allgemein anerkannten Regeln fir die
technische Sicherheit und Gesundheit und Sicherheit am Arbeitsplatz sind zu beachten. Die einwand-
freie Funktion der Maschine und ihrer peripheren Komponenten ist nur mit Original-Zubehorteilen und -
Ersatzteilen gewahrleistet.
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Der InGovern-Drehzahlregler ist so robust, dass er zusammen mit anderen Bediengeraten in einem
Schaltschrank untergebracht oder am Motor montiert werden kann. Falls Wasser, Nebel oder Kon-
denswasser mit dem Steuergerat in Berihrung kommen kann, sollte es vertikal montiert werden, da-
mit die FlUssigkeit vom Steuergeréat abflieRen kann. Extreme Hitze sollte vermieden werden.

2.2.1 Uberdrehzahlschutz

WICHTIG

Eine Uberdrehzahlabschaltung muss als SicherheitsmaBnahme ge-
trennt vom Steuersystem installiert werden, um Motorfehler zu ver-
hindern, die zu Schaden an Maschinen oder Personen flihren kdn-
nen.

Es muss eine sekundare Abschalteinrichtung (Kraftstoffventil) instal-

liert werden.

2.2.2 Sicherheitsschutz

E] WICHTIG

e Schutzerde (PE) muss immer mit der Batterie-Minus-Klemme
verbunden werden.

- -
L0

2.3 Garantiebestimmungen und Bedingungen

2.3.1 Richtige Verwendung

Das Gerat ist fur den ausschlieRlichen Gebrauch unter den in der Rubrik "Technische Daten" beschrie-
benen Bedingungen vorgesehen. Andere Verwendungen sind potentiell gefahrlich. Die Huegli-Tech AG
haftet nicht flir Schéaden, die durch unsachgeméssen oder nicht bestimmungsgemaéassen Gebrauch
entstehen.

2.3.2 Verwendung von Zubehor

Zubehorteile dirfen nur eingebaut oder hinzugefliigt werden, wenn sie von der Huegli-Tech AG aus-
dricklich zugelassen wurden. Anspriche aus Gewahrleistung, Garantie oder Produkthaftung sind
nichtig, wenn andere Teile verwendet werden.

Es gelten die allgemeinen Garantiebedingungen der Huegli Tech AG.
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3 Installation und Anschluss
3.1 Allgemeine Eigenschaften
Reglertyp SG50 SG100 SG100H SG200 SG300
Eigenschaften
Stellantriebstyp Federbelastet | Federbelastet | Federlos Federbelastet | Federbelastet

Einstellung der Uberdreh- 4000rpm
zahl festgelegt
Drehzahl- und Flllungsram- | 1sec

pe Festgelegt
Startkraftstoff und Kraft- 100%
stofflimit Festgelegt

Speed2 Auswahl

Speed3 Auswahl

Variable Drehzahl Gber POT

Variable Geschwindigkeit
mit externem
Eingang: 0-10VDC

A ANIRNIRSIRN

Stellantrieb Steuerungsfre-
quenz
Auswahl

3.9kHz
fest

Uberdrehzahl &
Anlassabbruch Relaisaus-

gang

X

Beschleunigung und Verzo-
gerung zwischen den Ge-
schwindigkeitsstufen

Variable Drehzahl Gber
Binareingang

Positionsmodus

XX K X | XXXX

AV Y R N N NANAN AR N R VIR S

8K X

AV VR IR N IR N XD (ANERNER NI

XX S & § SN S AS

3.2 Alilgemeine Hinweise

Das Kabel des magnetischen Drehzahlsensors sollte abgeschirmt sein, um sicherzustellen, dass keine
elektromagnetischen Stérungen den Drehzahlregler erreichen kénnen. Die Abschirmung sollte auf der
Seite des Minuspols der Batterie angebracht werden.

Um den richtigen Abstand zwischen dem Schwungrad und dem magnetischen Drehzahlsensor einzu-
halten, muss der Sensor bis zum Einrasten des Schwungrads hineingedreht und dann wieder eine %
Umdrehung herausgedreht werden. Dadurch wird der richtige Abstand zwischen Schwungrad und

Sensor erreicht.
1V AC RMS erzeugen.
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SG-50/100/200

Speed2 Speed3 Gain2 on/off Drooop on/off
i SK_Ohm Id]e/ o~ /_
:rl
0-10vdc
Speed Trim i &

Actuator Battery Pick-Up

SG-100H

Speed2 Actuator Gain2 on/off /I_)rooop on/off

02255
@3
e qEEp GEOp oS v
J K L M N O P 0

Actuator Battery Pick-Up

Querschnitt des Batterie- und Stellantriebskabels an den Klemmen L, M, J und K:
1.5 mm? fir 24 VDC oder
2.5 mm? fir 12 VDC
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WICHTIG

e Der Impulsaufnehmer muss so montiert werden, dass er die
Zahne eines vollen Zahnrads erfasst. Der Schwungradzahn-
kranz ist geeignet.

e Hinweis: Fehlende Zahne wirken sich negativ auf das
Aufnehmersignal aus.

Bei langeren Kabeln (>5m) ist der Kabelquerschnitt entsprechend zu vergréRern, um den Spannungs-
abfall gering zu halten.

Der Plus-Eingang (+) der Batterie, Anschluss M, sollte mit 10 A abgesichert werden.

Der Regler sollte so eingebaut werden, dass das Gehduse mit dem Chassis des Schaltschranks
Verbindung hat.

Das Kabel des Stellantriebs muss (iber seine gesamte Lédnge abgeschirmt sein.

Das Kabel des magnetischen Drehzahlsensors muss Uber seine gesamte Ladnge abgeschirmt
sein.

Das Kabel des variablen Drehzahleingangs kann bis zu 5 m lang sein. Fir langere Kabel muss
ein abgeschirmtes Kabel verwendet werden.

Die Abschirmung muss immer so geerdet sein, dass sie nicht mit dem Chassis der Maschine in
Beriihrung kommt. Dadurch wird verhindert, dass Streusignale in den Regler gelangen und Sto-
rungen verursachen. Die Abschirmung muss an einem Ende geerdet werden.

Wichtig: Die InGovern-Serie ist mit einem Uberstromschutz am Ausgang (Klemme J & K) zum Stellan-

trieb ausgestattet. Bitte beachten Sie, dass auch bei vorhandenem Uberstromschutz ein wiederholter

Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang des Stellantriebs zu einer dauerhaften Beschéadigung des

Produkts fiihren kann. Der Uberstromschutz wird durch folgende Anzeige im Digitaldisplay dargestellt

3.3 Anschlussklemmen

SG50/100/200

Anschlussklemme Beschreibung Definition
A Speed?2 Drehzahl Auswahl 2
B GND Masse/Gehéduse
C Speed3 Drehzahl Auswahl 3
D +5VDC 5VDC Versorgung
(Rickmeldesensor)
GND Masse
IDLE Leerlaufdrehzahl-Auswahl
Gain PID-Auswahl A oder B
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H EXT SPEED Lastverteilung /
Synchronisierung
| GND Masse
SG-100H
Anschlussklemme . .
Beschreibung Definition
A Speed2 Drehzahl Auswahl 2
B GND Masse/Gehause
C FEED-BK Rickmeldung Stellantrieb
D +5VDC 5VDC Versorgung
(RGckmeldesensor)
E GND Masse
F IDLE Leerlaufdrehzahl-Auswabhl
G Gain PID-Auswahl A oder B
H EXT SPEED Lastverteilung /
Synchronisierung
| GND Masse

SG-50/100/100H/200/300

Anschlussklemme
Beschreibung Definition

J Stellantrieb + Stellantrieb
Versorgung +ve

K Stellantrieb - Stellantrieb
Versorgung -ve

L Batterie - System Spannungsversor-
gung
Versorgung -ve

M Batterie + System Spannungsversor-
gung
Versorgung -ve

N Pickup - Pickup-Sensor -ve

(0 Pickup + Pickup-Sensor +ve
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P CAN low CAN bus LOW

Q CAN high CAN bus HIGH

R DROOP DROOP aktiv niedrig

SG-300
Anschlussklemme |  gggchreibung Definition

A N. O Normalerweise offener Kon-
takt

B COM Gemeinsamer Kontakt des
Relaisausganges

C Speed3 Drehzahl Auswahl 3

D +5VDC 5VDC Versorgung
(Rickmeldesensor)

E GND Masse

F IDLE Leerlaufdrehzahl-Auswabhl

G Gain PID-Auswahl A oder B

H EXT SPEED Lastverteilung /
Synchronisierung

| GND Masse

3.4 Elektrischer Anschluss

Die InGovern-Serie verfligt Uber eine Reihe von verschiedenen Anschlussmdglichkeiten flr unter-
schiedliche Anwendungen.

Im Folgenden werden die Anwendungen und die entsprechenden Anschlusskonfigurationen beschrie-
ben

3.4.1 Feste Drehzahl, optional mit Lastverteilung oder fiir Parallelbetrieb mit dem Netz

Bei dieser Anwendung koénnen bis zu drei feste Drehzahlen durch Beschaltung der Eingange
SPEED2(A) und SPEED3(C) gewahlt werden. Die Drehzahl kann mit der Software H7T Speed Governor
Configuration eingestellt werden, und die ausgewahlte Drehzahl wird in der Software griin hervorge-
hoben.
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Speed2 Speed3* Aktive Drehzahl

Eingang: Eingang: SG-50 SG-100 SG-100H SG-200 SG-300
Offnen Offnen Speed1 Speed1 Speed1 Speed1 Speed1
SchlieRen Offnen Speed1 Speed2 Speed2 Speed2 Speed1
Offnen Schlieen Speed1 Speed3 Speed1 Speed1 Speed3
SchlieRen SchlieRen Speed1 Speed3 Speed1 Speed2 Speed3

*Speed3 nicht anwendbar ftir SG100H
Synchronisierung
SG-100/SG-200* SG-300
Synchronizing Synchronizing

Input Voltage Input Voltage

Speed2

Synch. / Load Sharing Actuator Control Frequency [Hz]

Binary Speed Up Down O 30 O 50 O 70 ® 90 1o O OO0 O 190
BEdemal speed trim  Speed3 Options BiasVoltage [Volt] (5.0 |2 [] Fast Speed Measurement
[ Adiust actuator output FS for Synch/Load Sharing [Volt] [10.0 2] Soft Coupling

Set Relay for Overspeed
Set Relay for Crank Speed

[] Over Speed Latching
] Lead [J Lag
@ Online

[] Ext. Speed Input Positive Regulation
Over Current Shutdown {Actuator)

*Anmerkung: Speed3 ist nicht verfligbar fiir SG200 & SG100H

Wird zuséatzlich eine Lastverteilung und/oder Synchronisation/Laststeuerung (fiir den Parallelbetrieb mit
dem Netz) gewilinscht, kann dies durch Beschaltung des Eingangs EXT SPEED erreicht werden. Hier
wird ein Signal von O - 10 V DC (Nullpunkt = Bias-Spannung) benétigt. Die InGovern-Serie kann je
nach Konfiguration sowohl im negativen als auch im positiven Prinzip arbeiten. Die Sync/Load-
Sharing-Funktionen missen aktiviert werden mit der HT Speed Governor Configuration Software.
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Beispiel
1. Negative Drehzahlregelung

Options BiasVoltage [Volt] 5.0

FS for Synch/Load Sharing [Volt] 100 2
[ ] Ext. Speed Input Positive Regulation

1 b

Fingangsspannung Bias-Spannung Skalenendwert- Angeforderte Dreh-
(Ext. Drehzahl)
Spannung zahl
0.0v 5.0V 10.0V 1560rpm
5.0V 5.0V 10.0V 1500rpm
10.0V 5.0V 10.0V 1440rpm

2. Positive Drehzahlregelung

Options BiasVoltage [Volt] 5.0

F5 for Synch/Load Sharing [Volt] |10.0
Ext. Speed Input Positive Regulation

Ak 4k

Fingangsspannung Bias-Spannung Skalenendwert- Angeforderte Dreh-
(Ext. Drehzahl)
Spannung zahl
0.0v 0.0v 10.0V 1440rpm
5.0V 0.0V 10.0V 1500rpm
10.0V 0.0v 10.0V 1560rpm

Anmerkung: Diese Option ist nur bei Firmware-Version > =2.25 und PC-Software > =3.0.0.81 ver-
fiigbar

Actuator Contral | requency [¥ I.-'|

() 30 ) &0 ) 70 w90 ) 110 ) 130 Cri1s0 ) 190
Uptions BissVoltage [Volt] 50 = [ Fast Speed Meassement
FS for Synch/Load Sharing [Volt] 100 = & Solt Coupling
[ Bt Spoed gud Posftive Fegulation [ Ower Speed Lt ching
[ Ower Current Stutdaown (Actuator) £ Lend [ Lag
‘ Cirdires
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3.4.1 Variable Drehzahl mit externem Spannungseingang (SG-50/100/100H/200/300)

[] Can bus mode |Protocol: DST v|
[] Enable droop
[] Synch. / Load sharing

Exdemal speed tim F7E E

] Adjust a:ttﬂwmlpﬁzi
Speed Trim DS RPM !ffiseth&Bfuroverspan"—l

Speed Trim FS RPM (| Set A & B for crank speed

Options

DS for Speed Trim [Volt] (0.0 /3]
FS for Speed Trim [Volt] @
Ext. Speed Input Positive Regulation

Over Current Shutdown (Actuator)

Beispiel: Wenn fir Speed Trim DS 1500 RPM und fir Speed Trim FS 1799 RPM bendtigt werden,
kénnen diese Einstellungen variabel mit dem externen Potentiometer oder mit dem 0-10Vdc Eingang
erreicht werden.

Speed Trim mit 0-10Vdc-Eingang

SG-100/200 SG-300 SG-100H

0-10V - 0-10vV
Speed Trim —‘ Actuator  gpeed Trim
+

0-10V
Speed Trim
DStoFS

DS to FS

+ DS to FS

3.4.2 Variable Drehzahl mit externem Potentiometer (SG-50/100/200/300)

Wenn der Motor mit einer variablen Drehzahleinstellung betrieben werden soll, kann dies mit einem
externen Potentiometer (5kOhm) Uber den Eingang Speed3 oder durch einen 0-10V Spannungsein-
gang Uber Ext. Speed. Dieser ist entsprechend dem folgenden Diagramm anzuschlielRen.
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Variable Drehzahl mit externem 5k Ohm-Potentiometer
SG-100/200 SG-300

Die Funktion Externe Drehzahltrimmung muss in der HT Speed Governor Configuration Software akti-
viert und der richtige Eingangstyp ausgewahlt werden. Darliber hinaus kénnen die Parameter Speed
Trim DS und Speed Trim FS

auf die gewlinschten Werte eingestellt werden.

3.4.3 Anlasser- oder Uberdrehzahlrelais (nur bei HT-SG300 verfiigbar)

Uber die Konfigurationssoftware kénnen Sie auswahlen, bei welchem Ereignis (Uberdrehzahl oder An-
lassabbruch) das Relais an den Klemmen A und B eingeschaltet (aktiviert) wird. Das Relais wird aus-
geschaltet (deaktiviert), wenn der Motor vollstandig zum Stillstand kommt (erkannte Drehzahl = O
U/min).

[7] Can Bus Mode

[T] Enable Droop

[[] Synch. / Load Sharing

[] Binary Speed Up Down

[7] Edtemal Speed Trim

[7] Adjust Actuator Qutput
EEsssEEEEEEEEEEEEEEEE®E

[7] Set A & B for Over Speed
Set A & B for Crank Speed

N.O. oM
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Einstellung der Drehzahl Uber ein digitales Signal (nur bei HT-SG100/200 verfiigbar)

Wenn die Drehzahleinstellung (ber ein digitales Signal erfolgen soll, ist dies auch bei der InGovern-
Serie moglich. Dies kann bei Parallelbetrieb mit dem Netz notwendig sein, wenn die Motorsteuerung
nur digitale Signale zur Synchronisation und/oder Laststeuerung liefert. Die Funktion Binary Speed Up
Down in der Software Speed Governor Configuration muss aktiviert sein.

Speed parameters

Speed 1
Bin Speed Rate Up 200 +| ms

1500

4k

RPM

[] Can bus mode |Protocol- DST

Bin Speed Rate Down 300 = m=
Enable droop
Minimum Speed 1500 % RPM N T
Maximum Speed 1799 + RPM
Speed2 Speed3 Binare Drehzahlrate Binare Drehzahlrate Angeforderte Drehzahl
Eingang Eingang HERAUF HERAB (U/min)
(Millisekunden) (Millisekunden)
Offnen Offnen 200 300 Keine Anderung der ange-
forderten Drehzahl
SchlieRen || Offnen 200 300 Angeforderte Drehzahl + 1
fur alle 200 Millisekunden
Offnen | SchlieRen 200 300 Angeforderte Drehzahl -1
fur alle 300 Millisekunden
SchlieRen || SchlieRen 200 300 Keine Anderung der ange-
forderten Drehzahl
3.4.1 Drehzahlanpassung iiber digitales Signal mit Droop (nur bei HT-SG100/200 verfiigbar)

Diese Funktion ist bei Parallelbetrieb mit dem Netz notwendig, wenn die Motorsteuerung nur digitale
Signale zur Synchronisation und/oder Laststeuerung liefert. Die Funktion Binary Speed Up Down in der
Speed Governor Configuration Software muss aktiviert und der Droop-Eingang angeschlossen sein.
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Speed parameters
Speed 1 1500 | RPM

Bin Speed Rate Up 200 +| ms

Bin Speed Rate Down 300 = m= [ Can-Bus Mode  Protocol: DST
SR — Enable Droop
Minimum Speed ~| RPM Sench. /| | Sharing
Maximum Speed 1793 I RPM Binary Speed Up Down

SPEED+

Speed2 Speed3 Binare Dreh- Binare Dreh- Drehzahlanderung
Eingang Eingang zahlrate zahlrate (U/min) Angeforderte
HERAUF HERAB Drehzahl
(Millisekunden) || (Millisekunden)
Offnen Offnen 200 300 X = Angeforderte Drehzahl
Schlieken |[ Offnen 200 300 X = (Angeforderte Drehzahl + Angeforderte
1)/200ms Drehzahl = X + (Droop%
Offnen || SchlieBen 200 300 X = (Angeforderte Drehzahl - of X)
1)/300ms
Schlief3en || SchlieRen 200 300 X = Angeforderte Drehzahl

3.4.1 Droop-Modus mit Potentiometer ( SG50/100/200/300)

Droop dient der Lastverteilung. Die Droop-Funktion reduziert die Solldrehzahl bei steigender Last.
Dadurch kann der Motor bei steigender Last mit niedrigerer Drehzahl und bei Nulllast mit Nenndrehzahl
laufen. Der Droop-Modus kann bei der InGovern-Serie durch Anschluss von R (Droop) an GND (Klem-
me |) aktiviert werden.

Je nach Softwarekonfiguration kann die gewlinschte Drehzahl tiber ein 5k-Ohm Potentiometer
eingestellt werden.
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3.4.2 Droop-Modus mit externem Spannungseingang (SG50/100/100H/200/300)

Je nach Softwarekonfiguration kann die gewlinschte Geschwindigkeit tiber den Eingang EXT Speed
geandert werden.
Die Softwarekonfiguration fir Droop finden Sie unter Abschnitt 5.3

SG-50/100/200 SG-300

o= g ) @0 o
L Mm N O P 0

+ -
I R
SG-100H
Actuator 0 - 10V
Speed Trim

DS to FS

SPEED2 GMD FEED-BK+SVDC GND

~..
O 0 O

(a) e
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3.4.3 Positionsmodus (nur bei HT-SG100/100H/200 verfiigbar)

Die InGovern-Serie verfligt Uber eine spezielle Funktion namens Positionsmodus. Wenn sie verwendet

wird, kann die HT-InGovern-Serie wie eine elektronische Drosselklappe arbeiten. Um diese Funktion
nutzen zu kdnnen, ist ein Stellantrieb mit Rickmeldesensor erforderlich. Huegli Tech's eigener HT-
TM2200 Stellantrieb unterstliitzt diese Funktion mit seinem eingebauten Rickmeldesensor. Fir die
Verwendung mit GAC-Stellantrieben ist die Version ....-F erforderlich. Die folgende Tabelle zeigt, wie
die Verdrahtung zwischen den Stellantrieben und der InGovern Serie erfolgen sollte:

HT-TM2200 GAC
Klemme || Beschreibung Stellantrieb Stellantrieb Kommentare
Verdrahtung Verdrahtung
Farbe Farbe
D +5VDC Rot Braun Sensor-
Stromversorgung
E GND Schwarz Grln Sensor Masse
C Speed3 Gelb WeilR Rickmeldesignal

Die Verdrahtung fiir den Positionsmodus sollte wie in der folgenden Abbildung aussehen:

Feedback
|—-I_7l—

Input A (Speed2) to
GND for Position

Pos. Mode

=T

D
Hi
L M N 0 P Q

@ETUATOR)
J K

= >SPEED2 muss aktiviert werden, damit der Positionsmodus aktiviert werden kann.

Es werden zwei Stellantriebsarten unterstiitzt

Position Mode |0 = Inactive w

0 - Inactive
2> GAC |
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Positionsspannungskonfiguration

Options

BiasVoltage [Volt]

F5 for Synch/lLoad Sharing [Volt] (10.0
Bx . Speed Input Positive Regulation

Ower Curent Shutdown {Actuator)

50

:DFaﬂSpdeeasumnerl
<[] Soft Coupling

[] Ower Speed Latching

[+] Lead

[] Lag
@ Online

Eingangsspannung vs. Stellantriebsposition

Eingangsspannung Bias- Skalenendwert- Drehzahl Stellantrieb
(Volt) Spannung Spannungseinstellung || Einstellung der Re- || Bewegungsbereich
Einstellung gelung
0.0-5.0 5.0V 10.0V Positiv 0%
5.0-10.0 5.0V 10.0V Positiv 0 to 100%
5.0-0.0 5.0V 10.0V Negativ 0 to 100%
5.0-10.0 5.0V 10.0V Negativ 0%

Sobald der Positionsmodus aktiviert ist, zeigt die PC-Software an, dass die Positionsmodusfunktion

aktiv ist und PID-Parameter 2 ausgewahlt wird.

[P —, e P ¥ ©

File Setup
Main Config

Help
PID Config

PID Paramators | PID Paeamelors 2
Gain(%) I{%)  Der%) Gain(%)  Im{%)  Der(%)
RPM 446 35 30.6 210 120 00

s I..:.;;eedl 1500

Position Mode Active
Speed 3 1500 RPM

Es ist wichtig zu wissen, dass die PID-Parameter die Reaktion des Stellantriebs bestimmen, sobald der

Positionsmodus aktiv ist.

Positionsmodus 1 (= Stellantrieb HT-TM...) und 2 (= GAC-Stellantrieb mit Riickmeldung)

Die Position Mode Funktion wird hauptsachlich fir Parallel-To-Mains Anwendungen verwendet. So-
bald der Motor

mit dem Netz synchronisiert ist, ist eine Drehzahlregelung nicht mehr erforderlich, da der Motor von
der Netzfrequenz "gezogen" wird.

Bei Parallel-Netz-Anwendung. Die Klemmen H + | (Ext. Drehzahl) werden mit dem Ausgang der Dreh-
zahlregelung des Aggregates (z.B. DST 4602) verbunden. Dieses Signal muss auf eine Vorspannung
von 5 V mit negativer Kennlinie fiir die Drehzahlregelung eingestellt werden, d.h. Signal < 5 V =

Drehzahl hoch, Signal >5 V = Drehzahl runter.

Je nach Antrieb muss der Positionsmodus 1 (Antrieb HT-TM...) oder Positionsmodus 2 (mit GAC-
Antrieb) gewahlt werden.
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Solange der Motor nicht an das Netz angeschlossen ist (GCB offen), arbeitet die InGovern-Serie im
normalen Drehzahlregelungsmodus (Eingang A offen) mit dem Signal an H + | (Ext. Drehzahl) vom
Aggregatesteuergerat kommt, ist der Motor mit dem Netz synchronisiert. Sobald der GCB geschlossen
ist, muss die InGovern-Serie in den Positionsmodus versetzt werden, indem Eingang A (Speed 2) auf
GND geschaltet wird. Dies kann durch einen freien Rickmeldekontakt des GCB geschehen.

Jetzt befindet sich der InGovern im Positionsmodus und das Laststeuersignal (auf Ext. Drehzahl) vom
Aggregatesteuergerat steuert die Position des Stellantriebs. Je niedriger die Spannung ist, desto wei-
ter 6ffnet sich der Stellantrieb (negative Regelungseinstellung). Wenn der GCB ged6ffnet und der Ein-
gang A ausgeschaltet wird, kehrt die InGovern-Serie in den normalen Drehzahlregelungsmodus zuriick.

3.4.4 Sonstige Eingaben(SG-50/100/100H/200/300)

3.4.4.1 Idle

Wenn dieser Kontakt geschlossen ist, lauft der Motor mit
der konfigurierten Leerlaufdrehzahl.

3.4.4.2 Gain

Die InGovern-Serie verfigt tber zwei Parametersatze fir
den PID-Regler.

Wenn der Kontakt offen ist, ist Parametersatz 1 aktiv,
wenn der Kontakt geschlossen ist, Parametersatz 2. Fir
einigen Anwendungen kann es notwendig sein, andere
andere Parameter im Leerlauf als unter Last zu verwenden.

3.5 CAN-BUS-Anschluss (SG-50/100/100H/200/300)

Bei Verwendung des CAN-Bus-Anschlusses muss das Buskabel an die Klemmen Q (Can HI) und P
(Can LO) angeschlossen werden. Wenn die InGovern-Serie das erste oder letzte Gerat im Bus ist, ist
ein Abschlusswiderstand (120 Ohm) erforderlich. Fir den CAN-Bus-Anschluss muss ein abgeschirm-
tes Kabel (z. B. HELUKABEL CAN BUS 2x0,22) verwendet werden.

} max. 270 m / 885' (ft) ————

CanlL

P / Can Bus
Shield /'
connected to Ground
only one side !

H/ /L ~ H L: L
120 Ohms CAN
DST 4602 W Device

N

The First and the last Device of the Can Bus

must be Terminated by a 120 Ohms Resistor ! 120 Ohms
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3.6  Zugriff auf die Funktionen tUber das Tastenfeld(SG-50/100/100H/200/300)

Die InGovern-Serie verfligt Uber drei Meniitasten, mit denen alle Parameter lokal eingestellt werden
kénnen. Die eingestellten Werte werden auf dem LED-Display angezeigt. Im normalen Betriebsmodus
wird die Drehzahl auf dem Display angezeigt.

SG-100/200

1Lt

SPEER} +SWDC

o= @ Q0 o
J K L M N O P 0 R

o= xp

D

HI

L M N O P 0 R
Die Tastatur ist standardméaRig gesperrt, um eine versehentliche Fehlkonfiguration zu verhindern. Um
das Tastenfeld zu sperren oder zu entsperren, halten Sie die Tasten [Fn] und [+] 3 Sekunden lang

gedrickt.

Die unten aufgeflihrten Funktionen kénnen Uber die Fn-Taste (Funktion) aufgerufen werden. Mit je-
dem Druck auf die Fn-Taste wird das nachste MenU aktiviert. Das aktive Menl wird fir 2 Sekunden
auf dem LED-Display angezeigt, danach erscheint der entsprechende Wert dieser Funktion. Die Ein-
stellungen werden mit den Pfeiltasten [+] [-] gedndert und erhéhen/verringern den Wert je nach Kon-
figurationstyp um 1 oder O,1. Werden die Pfeiltasten [+] oder [-] langer gedriickt gehalten, erhéht
bzw. verringert sich der Wert um einen grél3eren Wert.
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Normaler Modus
1500 U/min ‘ Standard: 1500rpm
Halten Sie die Tasten [Fn] und [+] 3 Sekunden lang gedrickt, um die Sperre aufzuheben

Normaler Betriebsmodus ‘

Nach 3 Sekunden Speed1,Speed2,Speed3,

Leerlaufdrehzahl & Speed

Spd.! Trim  konnen hier per | Standard: 1500

Hardware eingestellt wer-

den
[Fn]-Taste:1x driicken GEAr/50 Anzahl der Z&hne Standard: 50 Zéhne
[Fn]-Taste:2x driicken GAiL/220 P-Wert* Standard: 22.0%
[Fn]-Taste:3x driicken int./100 I-Wert* Standard: 10.0%
[Fn]-Taste:4x driicken dEr. /150 D-Wert* Standard: 15.0%
[Fn]-Taste:5x driicken L.tim PID Schleifenzeit Standard: 15ms
[Fn]-Taste:6x driicken CrAn/200 Anlassdrehzahl Standard: 200 U/min
[Fn]-Taste:7x driicken FurA/3 Kraftstoffanstieg Standard: 3 sec.
[Fn]-Taste:8x driicken SP.rA/! Drehzahlanstieg Standard: 1 sec.
[Fn]-Taste:9x driicken StPo/50 Startposition Standard: 50%
[Fn]-Taste: 10x driicken Fue /100 Kraftstoffgrenze Standard: 100%
[Fn]-Taste: 11x driicken 0.SPd/2000 Uberdrehzahl Standard: 2000 U/min
[Fn]-Taste: 12x driicken droo/30 Droop % Standard: 3.0%
[Fn]-Taste: 13x driicken Ctrl/90 Stellantrieb  Steuerungs- Standard: 90Hz

frequenz
[Fn]-Taste: 14x driicken 1500 Drehzahlanzeige Standard: 1500 U/min
[+]-Taste: 1x driicken 2000-200! Wert um 1 erhéhen fiir alle Parameter
[-]-Taste: 1x driicken Verringern des Wertes um |

2000-1999 : fiir alle Parameter
Halten Sie dle"Taste [Fnl 3 Sekun- . Zur Auswahl der Schnell- | um nur auf die PID-
den lang gedriickt, um bei Bedarf qui . " .
. modusanzeige Menlis zuzugreifen

den Schnellmodus zu wahlen

*Die Anzeige der Werte ist abhdngig vom Eingang G (Gain). Wenn dieser offen ist, wird Parametersatz 1 (Gain 1, Int 1 und
Der 1) angezeigt; ist der Eingang geschlossen, wird Parametersatz 2 (Gain 2, Int 2 und Der 2) angezeigt.

Schnell-Modus

ren Modus auszuwahlen, falls er-
forderlich

Modus der Anzeige

Normaler Betriebsmodus {500 U/min Standard: 1500rpm
[Fn]-Taste: 1x driicken GAiL/220 P-Wert* Standard: 50.2 %
[Fn]-Taste: 2x driicken int./10.0 I-Wert* Standard: 21.9 %
[Fn]-Taste: 3x driicken dEr. /150 D-Wert* Standard: 7.0 %
[Fn]-Taste: 4x driicken L.tim PID Schleifenzeit Standard: 15ms
[Fn]-Taste: 5x driicken 1500 RPM- Anzeige Standard: 1500rpm
Halten Sie die [Fn]-Taste 3 Sekun-

den lang gedriickt, um den reguld- CEG Zur Auswahl des reguldren | fiir den Zugriff auf alle

die Meniis

Allgemeine Funktionen fiir

alle Typen und Modi

Halten Sie die Tasten [+] und [-] 3 V225 Aktuelle Firmware-Version | Aktuelle Version
Sekunden lang gedriickt, um die

Firmware-Version zu erfahren

Driicken Sie die Tasten [Fn] und [-], 1500 Drehzahlanzeige Standard: 1500 U/min
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um die Meniianzeige zu verlassen
[+]-Taste: 1x driicken 2000-2001 Wert um 1 erhéhen fir alle Parameter
[-]-Taste: 1x driicken 2000-1999 Verringern des Wertes um | fiir alle Parameter
1
Halten Sie die Tasten [Fn] und [+] fiir 3 Sekunden gedriickt, um die Tastatur zu sper- | fiir alle Parameter

ren/entsperren

*Die Anzeige der Werte ist abhéngig vom Eingang G (Gain). Wenn dieser offen ist, wird Parametersatz 1 (Gain 1, Int 1 und
Der 1) angezeigt; ist der Eingang geschlossen, wird Parametersatz 2 (Gain 2, Int 2 und Der 2) angezeigt.

4 Installation der PC-Software

Als Betriebssystem ist Windows XP oder hoher erforderlich.

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie wahrend der gesamten Software-Installation einen Internetzugang
haben, damit die notwendigen Treiber automatisch heruntergeladen werden. Ist dies nicht der Fall,
wenden Sie sich bitte an das Huegli Tech Support Team, um die notwendige zusatzliche Installations-
software und Treiber zu erhalten.

Bitte vergewissern Sie sich vor der Installation auch, dass das Microsoft Framework Version 4.0 und
daruber bereits installiert ist.

Die Installation der Software erfolgt durch Ausfiihren der Datei
“HT Speed Governor Configuration Vx.x.x.xx.exe"”

1. Wahlen Sie die ge- 8. Klicken Sie auf "Treiber installieren™ 9. Die Treiber werden
wiinschte Sprache installiert.
Klicken Sie auf
[ ——— "SchlieBen"
Select Setup Language )
U Dives Mansgemnend Toal 4.8 = ==

o [ee—— -

Select the language to use during the
nstalation:
HUEGL!
TECH

W rttaleg L Do

(B v
HUEGLI
ECH

Deutsch T
I M

2. Klicken Sie auf | 7. Installieren...... 10. Auf ''Fertigstellen"
"Weiter" klicken

18 Setup - Spond Gavernar Configrantion 56 Series =—ew

[ Setup - Specd Geovemce Configuation 35 Series = ey |

Completing the Speed Governor
Configuration SG Series Setup
Wizard

Welcome to the Specd Governor
Configuration 5G Serics Sclup

Wened ==

Confiuration 55 Seres verson

poed Gaverror Confguration 54 330 pegaPic_froon_50_300_200.50
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3. Andern Sie den Stan- | 6. Klicken Sie auf "Installieren" 11. Software wird ge-
dardspeicherort nicht startet
T Setup - Speed Govemer Confrguration 36 Series =Te s T8 Setup - Spooed Gevermar Conbparation 56 Seves = =g = |
Serleet Devtination Letatn Escady bo lmital -
- — - St ey b b rtaling Seed Gavesnar Confiuration 56 Seres llp-
b= Pl (o0 ndh Tech A Gpwed Govmrmor Corfigrason 56 oS m;:‘,;::w:wm”w“ Q
Mn;;:” A A A AA A
T :
) [t e m == T
4. Klicken Sie auf "Wei- | b. Klicken Sie auf "Weiter" 12. Doppelklicken Sie
ter" auf dieses Symbol, um

rrrr— -l die Software vom Desk-
top aus zu 6ffnen

bach skt taks i b oo frmed?

Bawirmer Confguraion 56 Saras, an ek farat.

. Acitond cons:
L ses 4 vest e ropants st e ko Surt i o T

o contrue, o et 1 you woud e select a dfferent fder, dick frowse.

cpaad ot Canburation 5 faras Browe...

kd

Speed

o T (OVErnar...

] [ooea

Schalten Sie die InGovern-Serie ein und schlieBen Sie das USB-Kabel (Typ B auf der InGovern-
Serie) an. Windows sucht nun online nach dem neuesten erforderlichen Treiber. Sobald die Suche ab-
geschlossen ist, werden Sie entweder Uber ein Dialogfenster oder Uber eine Benachrichtigung in der
Symbolleiste informiert.

5 Verwendung der Drehzahlregler-Konfigurationssoftware

Vor der ersten Verwendung der InGovern-Serie missen die grundlegenden Parameter der InGovern-
Serie konfiguriert werden.

s PR o e g et o

5.1 Hauptbildschirm

Starten Sie die Software, mit einem Klick auf das Shortcut-
Symbol, das nach der Installation erstellt wurde. Nachdem A A dlddd
die Software startet, erscheint ein Bildschirm, der matt und

ausgeblendet aussieht. Dies bedeutet, dass der PC noch arern
nicht noch nicht mit dem InGovern Series verbunden ist.

Offline-Modus

Wenn der InGovern Series Uber ein USB-Kabel mit dem PC verbunden ist, wird die Verbindung zwi-
schen dem PC und dem InGovern Series automatisch hergestellt. Wenn die Verbindung erfolgreich
hergestellt wurde, sieht der Bildschirm leuchtend aus. Unten rechts auf dem Bildschirm befindet sich
eine LED-Anzeige die anzeigt, dass die Software jetzt online ist.
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Die aktuellen Konfigurationswerte der InGovern-Serie werden ebenfalls angezeigt und kénnen auch
geandert werden. Klicken Sie auf das entsprechende Eingabefeld (der aktuelle Wert wird dann ange-
zeigt in blau) und geben Sie den neuen Wert Uber die Tastatur ein. Der Typ und die Firmware-Version
des Drehzahlreglers werden rechts unten im Bildschirm angezeigt. Um die Software zu verlassen, kli-
cken Sie bitte auf File = Beenden.

@ Speed Governor Configuration V3.0 - X
File Setup  Help Um die Version der Drehzahl-
== regler-Konfigurationssoftware L
- zugijberprijfgn klicken Sie auf: Die blinkende rote -
%ed parameters _ > ¢ ' ) ~" [| LED zeigt einen Uber- Wiring Bebilderte Anleitung
Speed 1/[1500 Hilfe Uber Konfiguration [} strom (Kurzschluss 2ur elektrischen Ver-
Laden, Spesd] 200 desgr_gtl_zahlreglers am Stellantriebsaus- drahtung
Speichern gang) und/oder ein
und Wie- 0o HUEGLI Uberdrehzahlereignis
derherstel- 1500 TECH an.
len von 1799 | S,
Konfigura- e —
tionsein- L e
stellunaen 15 -
A
3 A 4
Dedizierte = ’ y ’ ¢
PID-Konfi- z
gurations- ] pesssssssssssssssasge.s
schnittstelle | Regelfrequenzbereich zur Aus-
e [0 wahl fir die Verwendung mit : ;) :
- verschiedenen Stellantrieben. | | frrreeeensseeseenes .
Fuel Ramp |1 T sec Requested speed
Speed Ramp 3 3 sec No Load Current [0.10 s d Control Voltage
Crank Temination 200 s RPM [ Can-Bus Mode Proiocol- DST
Enable Droop
Overspeed 2000 |3 RPM
[] Synch. / Load Sharing
Start Fuel 100 = [ Binary Speed Up Down
& Exemnal speed tri Speed
L hd g st actuat :: = E BiasVoltage [Volt] 5.0
Droop 3.0 2y A or output E FS for Synch/Load Sharing [Volt] (10.0 :Stﬂqu]Iing
. = Set Relay for Overspeed . L. . .
=[] Ext. Speed Input Positive Regulation [] Over Speed Latching
Position Mode | 0> Inactive v Set Relay for Crank Speed .

x Informationen wie

Kommunikationsfehler
werden hier angezeigt

Informationen zur Firm- Erweiterte Optionen zur

ware-Version und zym Konfiguration der Bias-
Reglertyp werden hier Spannung und anderer
angezeigt. Parameter
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Verschiedene Werte werden auf dem Hauptbildschirm sowohl grafisch als auch numerisch dargestellt.

Govemor Values

*Wenn die Option Synch.
/Lastverteilung, Binar-
drehzahl aufwaérts ab-
warts oder externe Dreh-
zahltrimmung aktiviert ist,
Uberdrehzahl andert sich dieser Wert
entsprechend der aktuel-
len Drehzahleinstellung.
\ Kraftstoff/ So kann iJ_berwacht wgr—
den, ob die externen Sig-
nale fehlerfrei funktionie-
ren. Dies ist besonders
bei der Funktion

<+— Nenndrehzahl* Synch/Load Sharing hilf-
reich, um das entspre-
chende Signal der Motor-

Nenndrehzahl*

Aktuelle Drehzahl

Prozentanteil des Strombegrenzung

Ausgangsstroms

Requested Speed 1500
Speed Control Voltage 5.116

5.1.1 Drehzahlbezogene Parameter

Drehzahl 1: Erste Festdrehzahl, Eingang Drehzahl 2 offen/Drehzahl 3 offen

Drehzahl 2***/ +: Zweite Festdrehzahl, Eingang Drehzahl 2 geschlossen/Drehzahl 3 offen

Drehzahl 3***/+ + dritte Festdrehzahl, Eingang Drehzahl 2 offen/Drehzahl 3 geschlossen

Drehzahltrimmung DS*: niedrigste Drehzahl fir variable Drehzahl

Drehzahltrimmung FS*: hoéchste Drehzahl fir variable Drehzahl

Leerlaufdrehzahl: Leerlaufdrehzahl, muss auf 600 - 700 U/min eingestellt werden, auch
wenn diese Funktion nicht verwendet wird; bei Bedarf héher.

PID-Schleife: Abfragezyklus fiir PID-Regler

* Nur aktiv, wenn Externe Drehzahltrimmung ausgewahlt ist.
*** Nicht verfiigbar bei SG50

+  Nicht verfiighar bei SG300

+ + Nicht verfiighar bei SG200

5.1.2 Andere Parameter

Anzahl der Zdhne des Schwungrads. Dieser Parameter wird
Gear Teeth 50 - zur Berechnung der aktuellen Drehzahl verwendet.

Dieser Parameter bestimmt die Zeit, die erforderlich ist, um
die Startposition zu erreichen. Wenn die aktuelle Drehzahl

§

» Fuel Ramp 1
die Anlassabbruchdrehzahl (berschreitet, Ubernimmt die

Drehzahlanstiegsfunktion.

Der Drehzahlanstieg bestimmt Folgendes:
, Speed Ramp |3 2| eec e Beschleunigungszeit nach der Anlassabbruchdrehzahl
bis zur angeforderten Drehzahl

e Zeit zum Herunterfahren der Nenndrehzahl (angefordert)
auf Leerlaufdrehzahl

e Beschleunigungszeit von Leerlaufdrehzahl auf Nenndreh-
zahl (angefordert)

Mit diesem Wert wird festgestellt, ob der Motor anlauft oder
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Crank Termination | 200 *| RPM lauft. Sobald die Motordrehzahl diesen Grenzwert (ber-

schreitet, schaltet die InGovern-Serie von der Startroutine
% || auf PID-Regelung um. Als Richtwert sollte hier eine Drehzahl
von 200 - 300 U/min eingegeben werden.

Dieser Wert muss kleiner sein als die IDLE SPEED.

Wird der Uberdrehzahlwert tiberschritten, schaltet der Dreh-
zahlregler ab, um den Motor zu stoppen. Die Digitalanzeige
* || wechselt zwischen - - - - und aufgetretener Uberdrehzahl.

-

Overspeed 2000 = RPM

Start Fuel |100 < o Position des Stellantriebs beim Anlaufen des Motors. Das
Stellantrieb verbleibt in dieser Position, solange der Anlas-
sabbruchwert (Anlasserabschaltung) nicht Uberschritten
wird.

Dies ist der Kraftstoff-/Stromgrenzwert des Stellantriebs,
damit der Stellantrieb bei Volllast nicht GbermaRig viel Strom

Fuel Limit | 100 = % . .
verbraucht und auch die maximale Kraftstoffzufuhr begrenzt
wird. Der Grenzwert sollte so eingestellt werden, dass z. B.
*xx | bei einem Grenzwert von 80 der Stellantrieb unter Volllast
noch ordnungsgemaR funktioniert. Sollte dies nicht der Fall
sein, muss dieser Grenzwert erhéht werden.
D 3.0 sl o Aktiviert bei Verwendung fir Parallelanwendung. Aktiviert
durch externe Verdrahtung.
Full Load C 450 <A Strom, der vom Stel.lantrleb unter VoIIIastpedmgungen wah-
rend des Droop-Betriebs aufgenommen wird.
No 0.10 =l A Stfomaufnahme des Stel_lantrlebs unter Leerlaufbedingungen
wahrend des Droop-Betriebs
Can-Bus Mode |[UTTENIRECI=SY “| || Aktiviert Can Bus fur die Kommunikation mit externem
Protocol: DST
Controller.
[] Synch. / Load Sharing Aktiviert den Analogeingang fir die Lastverteilung und/oder

eine Synchronisations-/Laststeuerung, siehe 3.4.1

Ext. Speed Input Positive Regulation | Diese Option ist gultig fir den Positionsmodus und die Syn-
chronisation/Lastverteilung. Wenn diese Option ausgewahlt
ist, wird die angeforderte Geschwindigkeit flir den entspre-
chenden Spannungseingang im Lastverteilungsmodus er-
hoht.

[] Bxt. Speed Input Pesitive Regulation
Wenn diese Option abgewahlt ist, wird die angeforderte Ge-
schwindigkeit fir den entsprechenden Spannungseingang im
Lastverteilungsmodus verringert.

BiasVoltage [Volt] 50 |= Dieser = Parameter gilt nur far die  Betriebsart
Synch/Lastverteilung und Position. Der Nullpunkt der ange-
forderten Geschwindigkeit bei Lastverteilung wird durch die-
se Einstellung bestimmt.

FS for Synch/Load Sharing [Volt] (10.0 || Einstellung der Skalenendspannung fiir den Synch-
/Lastverteilungsmodus

Einstellung der Abwartsspannung fir den externen Drehzahl-
trimm-Spannungseingangsmodus (Ext Speed).

DS for Speed Trim [Volt] 5.0

4k

Einstellung der Skalenendspannung fiir den externen Dreh-
FS for Speed Trim [Volt] [10.0 2 zahltrimm-Spannungseingangsmodus (Ext Speed).

Aktiviert den Digitalmodus far die Geschwindigkeitseinstel—
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L

[+] Binary Speed Up Down

lung, siehe 3.4.4 Wenn dieser Modus aktiviert ist, werden
die Geschwindigkeitswerte gedndert. Es kénnen die Werte
fur Binare Drehzahl aufwérts und abwarts, Mindestdrehzahl
und Héchstdrehzahl eingestellt werden.

BEdemal speed trim |[ETE o0

peed3
Ext Speed

Variable Geschwindigkeitseinstellung tUber Potentiometer
oder 0-10Vdc, siehe 3.4.1

[ Adjust actuator nupu

Diese Funktion ist nur aktiv, wenn der Motor nicht lauft.
Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird der Wert der Start-
position direkt an den Stellantrieb Ubertragen. Durch eine
Sichtprifung kann dann festgestellt werden, wie weit sich
der Antrieb wahrend des Starts tatsachlich bewegt, ohne
dass der Motor tatsachlich gestartet werden muss.

* *

Set Relay for Overzpeed
[ ] Set Relay for Crank Speed

Das Relais an den Klemmen A und B (SchlieRer) wird bei
Uberdrehzahl eingeschaltet und bei Nulldrehzahl ausgeschal-
tet. Auf diesen Parameter kann nur zugegriffen werden,
wenn die Drehzahl Null ist.

* ¥

[] Set Relay for Overspeed
Set Relay for Crank Speed

Das Relais an den Klemmen A und B (SchlieRer) wird bei
Uberdrehzahl eingeschaltet und bei Nulldrehzahl ausgeschal-
tet. Auf diesen Parameter kann nur zugegriffen werden,
wenn die Drehzahl Null ist.

* ¥

Acceleration Time |25

Erforderliche Anlaufzeit beim Umschalten von SPEED1,2,3
und bei Anderungen der variablen Drehzahl.

+ » Deceleration Time |25

Erforderliche Anlaufzeit bei Umschaltung auf SPEED1,2,3
und bei Anderungen der variablen Geschwindigkeit.

Ower Cumrent Shutdown {Actuator)

[] Ower Cumrent Shutdown (Actuator)

Diese Option schaltet den Stellantriebsausgang ab und
stoppt den Motor, wenn ein Uberstrom oder Kurzschluss am
Stellantriebsausgang auftritt.

Wenn diese Option abgewahlt ist, stoppt die Ingovern-Serie
den Motor nicht, sondern zeigt nur die Uberstromanzeige an

[+] Over Speed Latching

[ ] Over Speed Latching

Diese Option verhindert das Anlassen des Motors bei Uber-
drehzahl. Der Benutzer muss die "Fn"-Taste dricken oder
das Gerat ein-/ausschalten, um den Fehler zuriickzusetzen,
andernfalls wechselt die Anzeige zwischen der erkannten
Uberdrehzahl und dem Uberdrehzahlsymbol ----.

Wenn diese Option abgewéhlt ist und eine Uberdrehzahl
aufgetreten ist, wechselt die Anzeige der Ingovern-Serie
zwischen der erkannten Uberdrehzahl und dem Uberdreh-
zahlsymbol ----. Beim nachsten Anlassversuch wird der Feh-
ler automatisch behoben.

Lead [] Lag PID fiir negativen Phasenverschiebungsausgleich
L] Lead Lag
PID fir positiven Phasenverschiebungsausgleich
Soft Coupling Konfiguration der Drehzahlmessung flir 2-Zylinder-Motoren
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Fast Speed Measurement Konfiguration der Geschwindigkeitsmessung fir alle Moto-

ren

aulRer 2-Zylinder

*Anmerkung: Nicht verfiigbar fiir SG50
**Nur fiir SG300 verfiigbar
*** Anmerkung: Nicht verfiigbar fiir SG200

5.1.3 Laden/Speichern/Wiederherstellen von Konfigurationseinstellungen

Die folgenden Funktionen sind nur verfiigbar, wenn die InGovern-Serie an den PC angeschlossen ist.

Die Konfiguration kann auf dem Computer gespeichert werden, indem Sie auf die Schaltflache
Konfigurationseinstellung speichern. @ Speed Governor Online: USB HID

. . . . . ; File | Setup | Help
Wenn Sie eine gespeicherte Konfiguration auf eine andere
W

in o > Save Configuration Settings

Einheit der InGovern-Serie lGbertragen mdchten, klicken
| Load Configurartion Settings

Sie auf das Meni , Konfiguration laden” und Sps
wahlen Sie die gewiinschte Konfigurationsdatei aus. el
Die Konfiguration wird dann auf die neue
InGovern-Serie Einheit geladen.

Restore Start Up Values
Wiew File Configuration Settings

Enable Protected Parameters

Eine besondere und sehr hilfreiche Funktion bietet die Funktion
Wiederherstellen der Startwerte. Wenn Sie die InGovern-Series
eingestellt haben und die urspriinglichen Werte nicht
wiederherstellen kénnen (und sie nicht gespeichert haben),
kénnen Sie sie mit dieser Funktion wiederherstellen.

Die PC-Software speichert die Einstellungen, die zum Zeitpunkt
des Verbindungsaufbaus gespeichert waren.

5.1.4 Einsehen der Konfigurationseinstellungsdatei

Um die gespeicherte Konfigurationsdatei anzuzeigen, klicken Sie auf Konfigurationseinstellungen an-
zeigen und Sie kdnnen die konfigurierten Werte wie unten dargestellt anzeigen:

&2 FommCenfigurationiien ==

[Eontroller type: 100
Firmware version: 204
Over speed: 2000
Start position: 50
Speed ramp: 3

Fuel ramp: 1

Crank bermination: 200
Speed bme FS: 1799
Speed bme DS: 1500
Idle speed: 700
Speed 3 1300

Speed 2. 1400

Speed 1: 1500
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5.1.5 Passwortgeschiitzte Parameter

Um versehentliche Fehlkonfigurationen zu vermeiden, sind einige Parameter standardmaRig passwort-
geschitzt. Diese Funktionen sind:

e Gain 2/Int 2/Der 2

e Stellantrieb Steuerungsfrequenz

e CAN Bus

e PID Schleifenzeit

e Full/No Load Parameters

Das Passwort zum Entsperren der Parameter lautet 4900

Um die Parameter zu entsperren, wechseln Sie zu Setup =»Geschltzte Parameter aktivieren= Geben
Sie das Passwort ein»0K

2 Passwor =
' Speed Governor Online: USE HID e -

File SEtLIFI | HElp Please input the password

Main ¢ Save Configuration Settings

Password: |

Spg Load Configurartion Settings

Restore Start Up Values | >

Yiew File Configuration Settings

| Enable Protected Parameters

Sobald die geschlitzten Parameter entsperrt sind, sieht der Bildschirm wie folgt aus:

@' Speed Govemnor Configuration V3.0.0.81 56200 - X
File Setup Help
{ Main Cordi tion | PID G ion  Speed Graph Speed Records
Speed parameters PID Parameters 1 PID Parameters 2 Govemor Values Wiring
S U NN NN SN S SN NN NN EEEEEEEEEEEEEEN
Speed 1 (1500 3| RPM 5 Gain(%) It (%) Gain(%) Int(%) ) =
- =20 /w0 150 3 20 /[0 [z 150 "
Speed 2 200 5| RPM [ ] n
5 [
300 2 ] :
" -
Speed Trim DS |1500 |2 RPM [ ] :
[ ]
Speed Tim FS 1799 [3| RPM = :
L]
ide Speed 700 3] RPM % :
L]
PID Loop Time |15 $ " :
FERR R I N R nnnan RN : .
B [ ]
: - = = A A .
- 5 = = -
s o L] -
FENENEEEENENNNNSEN gy puesnEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

Options FUE NN NN NN NN NN EEEEEEEEEE, Overspeed @
GearTouth B0 18 T T :
[ A [ QOver Current .
- L ] - -
Fuel Ramp |1 v sec u  Full Load Current 4.50 A Set - Requested speed
L} n
Speed Ramp |3 | sec = No Load Cument 0.10 A Hm » Speed Control Voltage
o SEEEEEEEESESEEEEEESR LR}
Crank Termination |200 * RPM Can-Bus Mode  Protocol:- DST
Enable Droop
Overspeed [2000 2] RPM ° )
[ Synch. / Load Sharing Actuator Control Frequency [Hz]
Start Fuel |100 T % [ Binary Speed Up Down O 30 O 50 O 70 @ 90 Omno O OO0 O 190
DEx[ trim [ lIlrllIIllllIIIlllIlllllIIIIIIIIIIIIIIIIII.
100 B I:Ikiu: “::’" ot oo :ol""’“s 50 = |[] Fast Speed Measurement u
or
Droop 3.0 k3 L] 10.0 = |[ Soft Coupling L
= Set Relay for Overspeed ! - ) . -
Ext. Speed Input Positive Regulation [ Over Speed Latching .
L}
Position Mode | 0 > Inactive v Set Relay for Crank Speed ul7] Over Current Shutdown {Actuator) [ Lead [ lag =
LA AR R R R R RN R R R RN R R R R R R R R R RN R ERRRRRRRERRRRL]!

@ Online

Firmware version: V 2.23 Controller type 5G200 Port status: USB HID Info: Protected Param. Enabled

Um die Parameter zu sperren, -wechseln Sie zu Setup =»Geschiitzte Parameter deaktivieren.

5.2 PID-Parameter

Alle PID-Parameter sind werksseitig fir eine optimale Gesamtbetriebsleistung voreingestellt. Je nach der indivi-
duellen Dynamik eines jeden Motors kdnnen nachtragliche Anpassungen erforderlich sein.
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Bei neuen Anwendungen missen diese Parameter vor der Inbetriebnahme des Motors festgelegt werden.

Gain 1: P-Wert Parametersatz 1 (Eingang Gain (G) offen)
Int 1: I-Wert Parametersatz 1 (Eingang Gain (G) offen)
Der 1: D-Wert Parametersatz 1 (Eingang Gain (G) offen)
Gain 2: P-Wert Parametersatz 2 (Eingang Gain (G) geschlossen)
Int 2: P-Wert Parametersatz 2 (Eingang Gain (G) geschlossen)
Der 2: D-Wert Parametersatz 2 (Eingang Gain (G) geschlossen)

EPID Parameters 1 é’\D Parameters 2 et et oot

Gain{%) It (%) Der(%) EGa'n(x] Ink{%) Der(%) l

(%) Dor (%]

:50.0 > 100 2 400 z 50.0 2 100 < 400 z

t.t1.t S4E O L4R

$4 34234 = 3444324

PID-Parameter auf der Registerkarte PID-Konfiguration

B = v x 1)l

die

PID-Parameter auf der Registerkarte Hauptkonfiguration

Einstellung erforderlich ist, wéahlen Sie bitte die Registerkarte PID-Konfiguration.

Die Anderung der P-, |- und D-Parameter kann auf folgende Weise erfolgen, wenn der Motor
aktiv oder im Leerlauf:

Auf der Registerkarte Hauptkonfiguration
e Verschieben und Loslassen der Pfeilleisten.
e Klicken auf die Auf- und Abwartspfeiltasten neben den PID-Werten
e Eingabe der Werte direkt in das Textfeld und Drliicken der Eingabetaste

Von der Registerkarte PID-Konfiguration
e Schieben Sie die griinen Balken und lassen Sie sie los.
Klicken Sie auf die Pfeiltasten + & - neben den PID-Werten

5.3 Droop
Wenn die fiir die Aktivierung des Droop erforderliche Hardware-Verbindung (Siehe Abschnitt 3.3.6)

ihergestellt ist, wird das Feld "Droop aktivieren" aktiviert.

— -—
Options Overspeed o
o ot 80 :
Load Current A Over Current ° @ @ @ QEP”I
. N + - -+ - 1]
Fuel Ramp |1 | sec Full Load Current  4.50 H A Set Requested speed | 1545 | i S i i
Speed Ramp |3 5 sec No Load Current |0.10 = A Set Speed Confrol Voltage
Crank Termination |200 = RPM [ Can-Bus Mode | Frotocol- 41939 ECU
Enable
Overspeed 2000 : mPMm i ,
[J Synch_ / Load Sharing Actuator Conirol Frequency [Hz]
Start Fuel (50 H z Binary Speed Up Down O3w Os0 O7m @9 OMo O130 O1150 O 190
Fuel Limit | 100 H [ Exdemal speed trim |Ext Speed Options 50 = |[] Fast Speed Measurement
B I Hs O Adiust actuator output S for Speed Trim [Volt] [10.0 2] 2 Soft Coupling
Set Relery bor Uveraponed [ Ext. Speed Input Positive Regulation Ghex: Sl Lk
0= Inactive et ey for Gl Spieicd [] Over Current Shutdown (Actuator) Lead [ Lag

@ Online

Das Feld Laststrom zeigt den vom Stellantrieb aufgenommenen Strom an, der als Rickmeldung dient,
damit die InGovern-Serie die aufgenommene Last kennt.

Schritte zum Einrichten der InGovern-Reihe fiir die Droop-Funktion (unter der Annahme, dass die PID-

Einstellungen jetzt optimal sind)
1. Geben Sie den gewinschten P-Bereich in % ein (in der Regel 3% - Standardwert).
2. Starten Sie den Motor im Leerlauf. Sobald sich der Motor stabilisiert hat, klicken Sie auf Set for
No load current.
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3. Lassen Sie den Motor unter Volllast laufen. Sobald sich der Motor stabilisiert hat, klicken Sie
auf Volllaststrom einstellen.

Alternativ kénnen Sie den Voll-/Leerlaufstrom auch manuell eingeben, indem Sie den Laststromwert
beobachten.

Die Droop-Funktion funktioniert auch mit Lastverteilung und externer Drehzahltrimmung. Wenn keine
dieser beiden Funktionen verwendet wird, kénnen Sie standardmaRig ein 5K-Potentiometer an den
Eingang SPEED3 (Siehe Abschnitt 3.3.6) fur eine Geschwindigkeitsvariation von +/-100rpm anschlie-
Ben.

* SG100H-Potentiometer arbeitet auf der Grundlage der Stellantriebs-Positionsriickmeldung in %. An-
stelle von Leerlauf- und Volllaststrom miissen Leerlauf- und Volllastposition % eingestellt werden.

* Der SG100H P-Bereich kann kein externes Potentiometer fiir den P-Bereich verwenden, sondern

muss eine externe Gleichstrom-Eingangsspannung von O-10 V fiir die P-Bereichseinstellung verwen-
den.

Hier sind einige Beispiele flir die gewlinschte Geschwindigkeit bei verschiedenen Betriebslasten:

Ausgewahlte Referenz- Aus 3hl -
. gewdhlte Referenz
SPEED1 1500 | U/min
. /mi SPEED1 1500 | U/min
Einstellung Volllaststrom 45 A .
Einstellung des Stroms oh- Einstellung Volllaststrom 45 | A
ne Last 01]A Einstellung des Stroms oh-
Laststromanzeige 01]A ne Last 0.1 A
Droop 3.0 | % Laststromanzeige 45 | A
Angeforderte Drehzahl 1545 | U/min Droop 30| %
Angeforderte Drehzahl 1500 | U/min
Ausgewahlte Referenz-
SPEED1 1500 | U/min
Einstellung Volllaststrom 45 A
Einstellung des Stroms ohne
Last 01A
Laststromanzeige 25 | A
Droop 30 | %
Angeforderte Drehzahl 1525 | U/min
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5.4 CAN Bus

Das CAN-Bus-Protokoll, das flir die InGovern-Serie verfligbar ist, ist J1939 ECU & DST. Klicken Sie
auf das Kontrollkdstchen Can Bus Mode und wahlen Sie das gewilinschte CAN-Bus-Protokoll aus.

Load cument 0.00 A

Full load cument | 4.50 = A

| oset |
Ne load cument (010 = A | Set

[¥] Can bus mode

Enable droop  Protocol: DST

— Protocol- J1939 ECU ;

5.4.1 Unterstitztes J1939 ECU CAN-Bus-Register

Kommunikationsnachrichten

CAN-Kommunikation (Aggregatesteuerung = SG100)

PGN FEE4

SG100 J1939 Byte Datenbe- | Auflésung | Ver- Einheit SPN
Bezeichnung Bezeichnung reich satz

Motor-
Abschaltbe- schutzsystem Byte 0-1 - - ein/faus | 1109
fehl wird erreicht 5.3 & 5.4
Abschaltung
1 =Abschalten, O =Betrieb
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CAN Communication from SG100 to Genset ControllerfOM1 Messages)

PGN FECA
2G100 Failure Designation: Overipeed
11939 Designation: Engine Speed

Byteld Bits amsignment & description Values|Dec] |Data Range |Resolution |Unit
Bite 8-7 Malunction Indicator Lamp Status D
1 bits 6-5 Red Stop Lamp Status o1
Bite 4-3 Armbar 'n."."..'lnin& Larmp Status O
bits 2-1 Protect Lamp Status 00
bits 8-7 Reserved for SAE sssignment Larmp Status 00
- bits 6-5 Reserved for SAE assignment Lamp Status O
- bits 4-3 Reserved for SAE assignment Larmp Status D
bits 2-1 Reserved for SAE assignment Larmp Status O
dto 3 5PN L6 maost significant bits) 201
- Bits B-G 5PN (3 most significant bits) 0-524,2E7 |1 5PN
- bits 5-1 FBAI 1 0-31 1 FAl
3] bit 7-1 Occurance Caunt Variable 0-126 1 Cownt
PGN FECA
2G100 Failure Designation: Fuel Limit Reached
11539 Designation: Engine Throttle Position
Bytedl | Bits assignment & description Values|Dec) |Data Range |Resolution |Unit
bits 8-7 Malfunction Indicatar Lamp Status )
1 bits 65 Red Stop Lamp Status O
bits 4-3 Arnber Warning Larmp Status o1
bits 2-1 Protect Lamp Status 0
bits B-7 Reservesd for SAE ssignment Larmg Status O
- bits 6-5 Reserved for SAE assignment Larmp Status 00
- bits 4-3 Reservesd for SAE assignment Larmg Status O
bits 2-1 Reserved for SAE assignment Larmp Status 00
dto 3 PN [ L& most significant bits) 053
< Bits B-G 5PN (3 most significant bits) 1 5PN
bits 5-1 FBAI 51 0-31 1 Fhl
[ bit 7-1 Oecurance Count Variable 0-126 1 Count
PGN FECA
SG100 Failure Designation: Pickup Fault
11939 Designation: Engine Timing Senar
Byteld Bits amsignment & description Values|Dec] |Data Range |Resolution |Unit
Bits 8-7 Malunction Indicator Lamp Status 00
1 bits &5 Red Step Lamp Status [
Bite 4-3 Armber 'n."."..'lnin& Larmp Status o1
bits 2-1 Protect Lamp Status O
bits 8-7 Reserved for SAE sssignment Larmp Status D
1 bits 6-5 Reserved for SAE assignment Larmp Status O
bits 4-3 Reserved for SAE assignment Larmp Status 00
bits 2-1 Reservesd for SAE adsignment Larmgp Status O
d o 3 5PN [16 most significant bits) 637
- Bits E-G 5PN [3 most significant birs) 0-524 267 |1
bits 5-1 FBAI 7 0-31 1 Fhl
3] bit 7-1 Occurance Caunt Variable 0-126 1 Cownt
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5.4.2 Unterstitzte DST-CAN-Bus-Register

Die InGovern Serie kann mit dem Huegli Tech Controller HT-DST4602 HT Controller Gber den CAN
Bus mittels DST Protokoll kommunizieren.

Der vorgesehene Anschluss am DST4602 ist CAN O (J11, ECU Interface). Der Motortyp 200 - HT-
Gas muss in Ment 7, P.700 auf dem DST 4602 ausgewahlt werden.

Die folgende Einstellung muss manuell in das DST 4602 eingegeben werden:

e Gainl
o Int1

o Derl
e Gain2
e [nt2

e Der2

e Startposition
e Drehzahlanstieg

Nachdem die Werte in das DST 4602 eingegeben wurden, kann der CAN-Bus-Modus aktiviert werden.
Ist der CAN-Bus-Modus aktiviert, ist Uber die PC-Software kein weiterer Zugriff auf das Menl Regler-
einstellungen maoglich, da nun die Einstellwerte des DST 4602 angezeigt werden.

DST 4602-Werte, Adresse 234 (EAh)
Der Bezeichner hat das folgende Aussehen: 1CFF50EA und/oder 1CFF51EA

PGN FF50

Bezeichnung Byte Datenbereich | Aufldsung | Versatz Einheit
Verstérkung 1 0+ 1 0-100.0 0.1 0%
Integration 1 2+3 |0-100.0 0.1 0| %
Ableitung 1 4 +5 |0-100.0 0.1 0| %
Drehzahlanstieg 6 +7 1-100 1 0 |sec
PGN FF51

Bezeichnung Byte Datenbereich | Auflésung | Versatz Einheit
Verstérkung 2: 0+ 1 0-100.0 0.1 0%
Integration 2 2+3 |0-100.0 0.1 0| %
Ableitung 2 4 +5 |0-100.0 0.1 0| %
Startposition 6 +7 |(0-100 1 0
HT-SG100 Werte, Adresse O (Oh)

Der Bezeichner hat das folgende Aussehen: 14FF2100
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PGN FF21

Bezeichnung Byte |Datenbereich|Auflosung |Versatz |Einheit
Drehzahl 0+ 11]0-4000 1 0 U/min
Stellantrieb Ausgang 2 +3|0.0-100.0 |0.1 0 %
Drehzahlregelung Spannung 4 + 5 ]0-10000 0,001 0 \Y
Ausgewahlter PID-Satz 6.0 0-1 1 0
Leerlaufdrehzahl ausgewahlt 6.1 0-1 1 0

Drehzahl 1 ausgewahlt 6.2 0-1 1 0

Drehzahl 2 ausgewahlt 6.3 0-1 1 0

Drehzahl 3 ausgewahlt 6.4 0-1 1 0

Uberdrehzahl 6.5 0-1 1 0

5.5 Geschwindigkeitsdiagramm

Klicken Sie auf die Registerkarte Drehzahldiagramm, um die vom Aufnehmersensor in den letzten 40
Sekunden erfasste Drehzahl anzuzeigen.

Configuratio 56200

File  Setup  Help

‘ Main Ennligulalinnl PID Configuration| Speed Graph | Speed Records

=

2000

_—
®
- 1500 /

1000 \/

Speed 1498 RPM

500

@ Auto Range
O Zoom + 100

O Zoom +- 50

O Zoom +- 20
0.101 5101 10.101 15.101 20.101

O User Defined Time from start (second)

Firmware version: ¥ 2.25 Controllertype SG200 Port status: USBHID Infe: Protected Param. Enabled

Kennzeichnung: (&) HT-InGovern Series-MN-DE-V3.9-updated.doc Version: 3.9 Betriebsanleitung

© HUEGLI TECH, Schutzvermerk nach ISO 16016 Ubertragung und/oder Vervielféltigung dieses Dokuments sowie Verwertung oder Mitteilung seines Inhalts zu einem
anderen als dem genehmigten Zweck sind untersagt, sofern nicht ausdricklich eine Genehmigung erteilt wurde. Zuwiderhandlungen werden strafrechtlich verfolgt. Alle
Patent- und Designrechte vorbehalten. 38|41



InGovern Series HUEGLI
. TECH
Elektronischer Motordrehzahlregler -
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7 Starten des Motors

7.1 Bevor Sie den Motor mit dem InGovern starten, gehen Sie wie folgt vor:

a. Schalten Sie die Spannungsversorgung des InGovern ein, aber starten Sie den Motor nicht.
b. Uberpriifen Sie alle wichtigen Parameter auf korrekte Werte im SETUP-Modus:
Anzahl der Zahne, Uberdrehzahl, Drehzahleinstellungen, Anlassabbruch und Startposition.

7.2 Starten und Motortuning

Die Kraftstoffzufuhr zum Motor wird vom Antrieb entsprechend dem Parameter FUEL RAMP voreinge-
stellt. Die Kraftstofframpe steuert die Geschwindigkeit, mit der die Kraftstoffzufuhr erhéht wird, um
den Motor zu starten.

Wenn der Motor nach dem Start nicht stabil lauft, stellen Sie GAIN, Stabilitdt und Derivative mit ge-
eigneten Parametern ein, bis der Motor stabil lauft.

7.3 Optimierung der dynamischen Einstellungen (Tuning)

Erhéhen Sie den GAIN-Wert durch Dricken der Taste +, bis der Motor schwingt, und verringern Sie
ihn dann langsam durch Driicken der Taste -, bis der Motor ruhig lauft. Stellen Sie Integral auf die
gleiche Weise ein.

Die Leistung kann weiter optimiert werden, indem die Reaktionszeit des Antriebs nach mehreren kur-
zen manuellen Betatigungen des Hebels (iberwacht wird. Wahrend dieses Zeitraums sollten GAIN und
INT so eingestellt werden, dass eine moglichst kurze Reaktionszeit erreicht wird.

In manchen Fallen kann es notwendig sein, auch die Drehzahlkompensation (DER) anzupassen.
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Wenn der Motor schnell schwingt, auch wenn der GAIN-Wert niedrig eingestellt ist, kann der DER-
Wert durch Driicken der Taste [-] reduziert werden.

Wenn der Motor sehr langsam schwingt, kann der DER durch Dricken der Taste [ +]1 erhéht werden.

8 Konfigurierbare Parameter, Werte in [ ] = Werkseinstellungen

Beschreibung Begriff Definition Bereich
Drehzahl 1 Feste Drehzahl 1 Einstellung Drehzahl 1, 0 - Uberdrehzahl
Eingang Drehzahl 2 offen, Drehzahl 3 U/min
offen [1500]
Drehzahl 2 Festdrehzahl 2 Einstellung Drehzahl 2, 0 - Uberdrehzahl
Eingang Drehzahl 2 geschlossen, Dreh- U/min
zahl 3 offen [1400]
Drehzahl 3 Festdrehzahl 3 Einstellung Drehzahl 3, 0 - Uberdrehzahl
Eingang Drehzahl 2 offen, Drehzahl 3 U/min
geschlossen [1300]
Drehzahltrimmung DS Drehzahl MIN Minimale Nenndrehzahl, wenn Funktion O — (Speed Trim
Drehzahltrimmung extern aktiviert ist FS -10) [1500]
Drehzahltrimmung FS RPM MAX Maximale Nenndrehzahl, wenn Funktion 0 - Uberdrehzahl
Drehzahltrimmung extern aktiviert ist U/min
[1799]
Binare Drehzahlrate HERAUF Anderungsrate der Aktualisierungszeit flr die Anpassung 0 - 1500 ms
Drehzahl (Erho- der Nenndrehzahl, wenn die Funktion [1400]
hung) Binédrdrehzahl Herauf Herab aktiviert ist
Binare Drehzahlrate HERAB Anderungsrate der Aktualisierungszeit fiir die Anpassung 0 - 1500 ms
Drehzahl (Verringe- | der Nenndrehzahl, wenn die Funktion [1300]
rung) Binédrdrehzahl Herauf Herab aktiviert ist
Drehzahl MIN Drehzahl MIN Minimale Nenndrehzahl, wenn Funktion 0 — (Drehzahl
Binédrdrehzahl Herauf Herab aktiviert ist MAX -10)
[1500]
Drehzahl MAX RPM MAX Maximale Nenndrehzahl, wenn Funktion 0 - Uberdrehzahl
Binédrdrehzahl Herauf Herab aktiviert ist U/min
[1799]
Leerlaufdrehzahl Leerlauf Drehzahl des Motors bei geschlossenem 0 - 3000 rpm
Leerlaufeingang [700]
PID-Schleife PID-Aktualisierung Aktualisierungszeit des PID. 0 - 255 ms [15]
Verzahnung Anzahl der Z&hne Anzahl der Zdhne des Schwungrads 50 - 2565 [60]
Kraftstoffanstieg Kraftstoffanstieg Zeit zum Erreichen der Startposition 0 - 20 Sec,
nach Einschalten des Motors 0 = kein Anstieg
[1]
Drehzahlanstieg Drehzahlanstieg Anstieg vom Start bis zur Nenndrehzahl 0 - 100 Sec [3]
Anlasserabbruch Unterbrechung des Drehzahl, bei der die InGovern-Serie vom | O — 2000 rpm
Anlassers Start- in den Steuermodus umschaltet [200]
Uberdrehzahl Uberdrehzahl Maximale Drehzahl des Motors 0 - 4000 rpm
[2000]
Startposition Startposition Position des Stellantriebs beim Einschal- 0 - 100 % [50]
ten des Motors
Kraftstoffgrenze Kraftstoffgrenze Stromgrenze fir Stellantrieb 0 - 100 % [100]
Verstarkung 1 Proportionalwert 1 Parametersatz 1 flir Proportionalwert des | O - 100 %
Motordrehzahlreglers, Eingang GAIN (G) [22.0]
offen
Int 1 Integralwert 1 Parametersatz 1 fir Integralwert des 0-100 %
Motordrehzahlreglers, Eingang GAIN (G) [10.0]
offen
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Der 1 Differentialwert 1 Parametersatz 1 fur Differenzwert des 0-100 %
Motordrehzahlreglers, Eingang GAIN (G) [15.0]
offen
Verstarkung 2: Proportionalwert 2 Parametersatz 2 flir den Proportional- 0-100 %
wert des Motordrehzahlreglers, Eingang [22.0]
GAIN (G) geschlossen
Int 2 Integralwert 2 Parametersatz 2 fir Integralwert des 0 -100 %
Motordrehzahlreglers, Eingang GAIN (G) [10.0]
geschlossen
Der 2 Differentialwert 2 Parametersatz 2 fur den Differentialwert | O — 100 %
des Drehzahlreglers, Eingang GAIN (G) [15.0]
geschlossen
Droop Droop % Droop % fiir den Droop-Modus 0 - 25.0% [3.0]
Volllaststrom Volllaststrom Volllaststrom fir den Droop-Modus 0 - 6.0A [4.5]
Leerlaufstrom Leerlaufstrom Leerlaufstrom fiir den Droop-Modus 0 - 6.0A [0.1]
Beschleunigungszeit Beschleunigungszeit | Drehzahlanstiegszeit 0 - 25 Sec [3]
Verzdgerungszeit Verzdgerungszeit Drehzahlverringerungszeit 0 - 25 Sec [3]
Bias-Spannung Bias-Spannung Bias-Spannung zur Synchronisation oder | 0 — 10.0V[5.0]
Lastverteilung bei Parallelbetrieb
FS far Synchronisati- FS far Lastvertei- Vollausschlagsspannung fir Lastvertei- 0 - 10.0[10.0]
on/Lastverteilung lung lung
DS fir Drehzahltrimmung DS fir Drehzahl- Niedrige Skalenspannung fiir Drehzahl- 0 - 10.0[5.0]
trimmung trimmung Uber externen Spannungsein-
gang
FS fur Drehzahltrimmung FS fir Drehzahl- Vollaussteuerung fiir Drehzahltrimmung 0 - 10.0[10.0]

trimmung

Uber externen Spannungseingang

9 Korrektur von Systemfehlern

WARNUNG

Ziehen Sie das Verbindungskabel zum Stellantrieb nur im spannungslosen Zustand ab.

9.1 Motor startet nicht
Stérung, LED-Signal | Mdgliche Ursache Priifen MaRnahme
Spannungsversorgung? | Spannung zu niedrig Spannung zwischen Stromversorgung und Polaritat anpas-

Anschluss M(+) und L(-)
prifen

sen (mind. 17 V bei 24V-System)

Batterie und Verkabe-
lung

Batteriespannung wah-
rend des Startvorgangs
prifen; Verkabelung
priafen.

Zu grofRer Spannungsabfall durch
geringen Kabelquerschnitt oder
schwache Batterie.

Anzeige zeigt 0000

Kein Signal vom magne-
tischen
Drehzahlsensor.

Messung der Spannung
zwischen den Klemmen
N und O

(beim Start)

Sollte wahrend des Anlaufs mindes-
tens 1,0 VRMS betragen

Fehler am Stellantrieb

Verdrahtung prifen.
Spannung an den Klem-
men J und K messen.
Widerstand messen.

See Verbindungn Schema.
Stellantriebsspezifikation beachten.
Die Kabel diirfen nicht getrennt wer-

den, wenn der Stellantrieb unter
Spannung steht!

Kraftstoffzufuhr

Prifen, ob geniigend
Kraftstoff vorhanden ist

Falls erforderlich, Kraftstoff nachful-
len

Kennzeichnung: (&) HT-InGovern Series-MN-DE-V3.9-updated.doc Version: 3.9 Betriebsanleitung

© HUEGLI TECH, Schutzvermerk nach ISO 16016 Ubertragung und/oder Vervielféltigung dieses Dokuments sowie Verwertung oder Mitteilung seines Inhalts zu einem
anderen als dem genehmigten Zweck sind untersagt, sofern nicht ausdricklich eine Genehmigung erteilt wurde. Zuwiderhandlungen werden strafrechtlich verfolgt. Alle
Patent- und Designrechte vorbehalten. 41141



InGovern Series ' HUEGLI

) TECH
Elektronischer Motordrehzahlregler [
Konfiguration, Die Klemmen A und C Verdrahtung priifen Wenn weder A noch C angeschlossen
Verdrahtung sind nicht richtig ange- sind, ist die InGovern-Serie fiir

schlossen. SPEED1 konfiguriert
Motor startet nicht Falsche Anzahl von Richtige Einstellung

Zahnen

Falsche Drehzahleinstel-

lung

9.2  Motor lauft nicht mit der richtigen variablen Drehzahl

Stérung Mogliche Ursache Priifen MaRnahme
Verdrahtung des Potentio- | Klemmen B,C;D nicht | Verdrahtung prifen. siehe Anschlussplan
meters richtig angeschlossen
Falsche  Anzahl von Einstellung anpassen
Zahnen
Konfiguration Falsche Konfiguration

9.3  Uberdrehzahl beim Startvorgang

Stoérung, LED- Méogliche Ursache Prifen MaBnahme
Anzeige
Anzeige - - - - Grenzwert fur Uberdrehzahl zu nied- Wert anpassen

rig eingestellt
Abstimmung suboptimal GAIN, INT. und Drehzahlrampe bei
Bedarf erhdhen.

Starterabschaltung zu hoch einge- Wert anpassen
stellt

9.4 Uberstrom beim Start und/oder Motorlauf

Storung, LED- Médgliche Ursache Priifen MaRnahme
Anzeige
Anzeige - - - - Klemme J, K kurzgeschlossen oder Verdrahtung prifen | Falsche Verdrahtung beheben

falsch angeschlossen.
Stellantrieb ist beschadigt. Widerstand des Stellantrieb auswechseln.
Stellantriebs prifen

Stellantrieb ist fir den Einsatz nicht | Spezifikation des Stellantrieb auswechseln.
geeignet Stellantriebs prifen
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9.5 Motor ist instabil

Stérung, LED-Signal Méogliche Ursache Priifen MaRnahme
Langsame periodische Vibration Reibung an Verbindungswelle | Mechanische Teile Verursacher der Reibung
oder Steuerstange Uberprifen. entfernen

approx. 0.5-1Hz Batteriespannung zu Batterie und Verka- Batterie auswechseln,
_\_/’:I\/F schwach belung prifen: Verkabelung entspre-

min. 20V bei 24V- chend anpassen

System
Stellantrieb zu schwach Stéarkeren Stellantrieb
verwenden
Zu wenig Drehzahlkompensa- DER erhéhen
tion
Schnelle periodische Schwingungen | GAIN zu hoch GAIN reduzieren
WJW Zu viel Drehzahlkompensati- DER vermindern
approx. 8-12 Hz on
Storung in der Kraftstoffzu- Fehler im Einspritzsystem
fuhr beheben
Schwammige oder verschlis- | Spiel in der Kupp- | Fehler beheben
sene Kupplung lung priifen
Regler ist in Ordnung, aber Stellan- Drehschwingung durch schwammige Kupplung oder | Fehler beheben
trieb (Stellhebel)l zu groRes Kupplungsspiel
schwingt ca. 1 mm Fehlziindung eines Zylinders Fehler beheben
AWML
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10 Technische Daten

10.1 Leistung

LYo YT aT o] a YR et= N /A =1 o 11 L= S +0,25%
DrehzahlberEiCh....c..uieiii e 300 - 8 KHz (112-4000 RPM fiir Schwungrad mit 160 Zahnen)
Drehzahlschwankung Mit der TemMPEIatUr ....u.ieie it e et e et e e e e e s e e e et e e e e e e e e eenenens +0,25% max.
(Y=Y g Eo T =T oY o T- EXT U o o PPN Gesamtbereich
(D] ¢=1ab2- 1011410 0100101 o e PPN Programmierbar 0-100%,

10.2 Umgebungsbedingungen

=100 oL = U] o= =T To] o PPN -40° bis 85°C (-40 bis + 180°F)
Relative LUTtfE@UCHTIGKEIT. ... ettt e et e e et e e et et r e et e e e et e e e et et e et e a e e e e nenenaenans bis zu 95%
(@] 07=Y o =TT a =T o oX=T o F- T o | 0 o Yo IS PPt Schimmel- und korrosionsbestandig
(0] =Y 1) {1 | AP RT EN55011, EN61326-1

10.3 Eingangs-/Ausgangsparameter

VErSOrQUNGSSPANNUNG .. cttteeentaeaeaeneneaee s et e e e e e aea e e ettt e e eaenea e e e e e e enenenenns 12 oder 24 VDC Batterie, (6,5 VDC bis 33 VDC)
o -1 4 - S PPN Negative Masse (Gehéause isoliert)
Stromaufnahme ..90 mA max. kontinuierlich, (ohne Stromaufnahme des Stellantriebs)
Max. zulassiger StellantriebDSStrOM ... ... e 8 A kontinuierlich (bei 25°C)
1V o doT o [T 0 F-2=Y aY L= o Tt ot o T - P 1-120V RMS
+5VDC Ausgang (Klemme D)....... ...bis zu 12 mA
15 - Ta Y VSV Ted aT do Y a1 ST= 1 o] =11 g Ve - o e AP PP PPTPRPPPI 0-10 VDC

[RTU o] =TI (U g e [=Tod o 11 - PPN
Transienter Spannungsschutz

10.4 Normen/Standards
ZULASSUNGSSTEIIE Lt vttt ettt e e ettt e et CE- und RoHS-Anforderungen
o] 0010 U T T = 4o o T PP SAE J1939, DST-Modus

10.5 Zuverlassigkeit

YA o 7= 1o o TP 7G, 20-100 Hz
o] oY1 < 20G Peak
i E] 0 1= 4 4 oY o VO 100% Funktionsprifung

10.6 Masse und Gewicht

P2 o] 0 [T o T 1= o T ORI 139 x 107 x 32 mm
(T30, o] 2 PP 0,372 kg
Einbau................. direkt auf dem Motorgehause, vorzugsweise senkrecht, mit GummistoRBdampfern, isoliert, oder im Schaltschrank

10.7 Konfigurationsparameter

Anzahl der Zadhne des Schwungrads, BereiCh .......c.ouiuiiiiiiii et eeaas 50 -250 Zahne
UberdrehzahlSChULZ .......cooeeeee e max. 4000 U/min
ANlasser-AbsChaltdrenzZahl..... ... e 4000 U/min*
[T (T =T T2 o | PPN 4000 U/min*
Variable Drenzahl .. ... ettt ans 4000 U/min*
A o] o LT ot AT T=Y oY= Lo RS =Y 0 U=T o T [ R PP 0-100 %
G L) o) i - T 153 =Y PP PPPIN 0 - 20 Sek.
[ =Y a2 0 = 1=y =Yoo 0 - 100 Sek.

* Abhéngig vom Uberdrehzahlschutz. Diese Werte sind immer < Uberdrehzahl.
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